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证 书 编 号 :Tsx F3800222018u侣

申 请 单 位 名 称 :沈阳蓝光驱动技术有限公司

申请单位注册地址 :辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

制 造 单 位 名 称 ∶沈阳蓝光驱动技术有限公司

制  造  地  址 :辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

设  备  类  别 :电梯安全保护装置

设  备  品  种 :轿厢意外移动保护装置

产  品  名  称 :轿厢意外移动保护装置 (子系统合成)

产 品 型 号 :DZE

型 式 试 验 报 告 编 号 :ETC1叩 380243

经 型 式 试 验 ,确 认 该 样 机 (样 品 )符合 《电 梯 型 式 试 验 规 则 》 fTsG
T7007砭016)、 GB7588-2003+XG⒈ 2015、 EN8⒈ 20:2014不口 EN8⒈ 50:2o14

规定。

本证书适用的产品型号:DZE
本证书适用的产品参数范围和配置见附表。

发证日期 :

下次核查日期 :

上海交通大学电梯检测中心

注 :1。 申请单位有责任保证产品符合安全技术规范及相关标准的规定,以及与型式试验样机(样品)

的一致性。

2.本证书不适用于下次核查日期后制造出厂的部件产品。

3.本证书如有更改,证书有效期仍从发证日期起计算。



系统质量范围 ⒕00-7800 (kg) 额定载重量范围 450-2000 (kg)

制停部件型式 制动器 适用电梯驱动方式 曳引式驱动

作用部位 只有两个支撑的曳引轮轴

动作触发方式 失电触发

所预期的轿厢减速前最高
速度 (各工况 )

1.597^ˇ 2,047 (m/s) 响应时间 ≤≤260ms

用于最终检验的试验速度 0.3或 0,骊 /s
对应试验速度的允许移动

距离
≤ξ0,8m

防爆型式 / 触发装置硬件组成 /

工作环境 普通室内

制停
子系
统

名称/型号 制动器/DZB 制造单位 沈阳蓝光驱动技术有限公司

结构型式 鼓式 数量 2

摩擦元件材料 非石棉摩擦片 弹性元件型式 圆柱螺旋压缩弹簧

硎
繇
统
㈠

型号 MCTC-sCB—A1 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(仅 PESsRAL) /

硬件组成 平层感应器+印刷 电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢

离开层站的距离
≤(100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤15ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

铡
繇
统
㈡

型号 MCTC-SCB— A 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版不

(亻
9已 PESSRAL) /

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤≡100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤15ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

硎
繇
统
㈢

型号 MCTC—sCB—C 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(亻91PEssRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ 100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤⒛ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

附表 :
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适用参数范围和配置表
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检测

子系

统
(四 )

型号 MCTC— SCB-D 制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(仅 PESSRAL)
/

硬件组成 平层感应器十印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤≡100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤⒛ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(五 )

型号 SM-11—A 制造单位 上海新时达电气股份有限公司

硬件版本 /
驭件版冷

(仅 PESSRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢

离开层站的距离
≤ξ100mm

工作环境 普通室内 响应时间
≤59ms(电 路板 +接触

器 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(六)

型号 SM.11SF/A 制造单位 上海新时达电气股份有限公司

硬件版本 /
软仵版本

(亻,t PESSRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢

离开层站的距离
≤≡100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤11ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

硎
繇
统
㈦

型号 SJT_ZPC_V2A 制造单位 沈阳市蓝光 自动化技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(仅 PEssRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ 100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤10ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴



检测
子系
统

(丿 k)

型号 MT70— AOB-C 制造单位 深圳市海浦蒙特科技有限公司

硬件版本 /
软件版本

(亻
;已 PEsSRAL)

/

硬件组成 平层感应器十印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ 100mm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤13ms(仅电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

检测
子系
统
(九 )

型号 EC-UCM(Ⅴ 2.Ol 制造单位
无锡英威腾电梯控制技术有限公

司

硬件版本 /
软件版本

(仅 PESSRAL)
/

硬件组成 平层感应器十印刷电路板

检测元件安装位置 轿顶、控制柜及井道
检测到意外移动时轿厢离

开层站的距离
≤ξ100△lm

工作环境 普通室内 响应时间 ≤7ms(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

自监
测子
系统
(一 )

型号 UCMP—MBF 制造单位 苏州汇川技术有限公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码

器+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主 控 板 :MCTC硎CB℃ 系 列

调速装置:NICE扎 C系列
编码器:不限

检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

自监

测子

系统
(二 )

型号 BFT 制造单位
上拇栅呵还 吧氕肢份侣 限公

司

自监测方式
刀蹶 裴亘止佣促起 (戥杵

跚
期维俨保乔盯俭Ⅷ alJ动刀

机械装置正确提起 (或释放 )验证+制动力验证

硬件组成
王伫驭 +碉述策直 +缅俏

器 +检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主控板:AS系列、SM系
列

调速装置:AS系列
编码器:不限

检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

No.  TsⅩ  F38002220180243
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自监
测子
系统
(三 )

型号 BL_ZJC 制造单位
沈阳市蓝光自动化技术有

限公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码

器+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主控板:MU系列、BMU系
歹刂、BL系歹刂、FR系歹刂

调 速 装 置 :BL3系 列 、 BLs

编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

自监
测子
系统
(四 )

型号
HpmontBrakeMon i tor

vl. 0
制造单位

深圳市海浦蒙特科技有限
公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码

器+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主 控 板 :MT70硎 CB系 列 、

MT700— MCB j采 歹 刂 、

MT71-MCB j系
歹 刂

调 速 装 置 :Mont70系 列 、

Mont700J采 歹刂、Mont71j采

歹刂
编码器:不限

检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

自监

测子
系统
(五 )

型号 抱闸力自侦测 V1.0 制造单位
尢饧央厥腾黾梯倥 alJ孜术

有限公司

自监测方式
机械装置正确提起 (或释放)验证+定期维护保养时检测制动力

制动力验证
机械装置正确提起 (或释放)验证+制动力验证

硬件组成
主控板+调速装置+编码

器+检测开关
工作环境 普通室内

自监测元件型号

主 控 板 :MCTC硎 CB系 列 、

NWT153U1j采 歹刂、

NQT153U1系 歹刂

调 速 装 置 :NICE— L系 列 、

NICE-L1勇 目 歹 刂 、  NICE-LWⅩ

系 歹 刂 、 NICE— LQX系 歹 刂 、

NICE— LJR乡 系 歹 刂 、

INV3000— C系

歹

刂

编码器:不限
检测开关:不限

自监测元件安装
位置及数量

元件 安装位置

主控板 控制柜

调速装置 控制柜

编码器 曳引机

检测开关 制动器

附 说 明

1、 附表中任一参数发生变化,应当重新进行型式试验。
2、 本装置有如下构成 :

(1)制停子系统 ;

(2)检测子系统,本附表中九种方式任选其一即可 ;

(3)自监测子系统,本附表中五种方式任选其一即可。
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以上子系统均应单独取得相应的型式试验合格证及报告。
3、 试验时的悬挂比为 ⒉1,当用于其它曳引悬挂比时系统质量、电梯额定载重量的

适用范围为 :

系统质量适用范围=型式试验系统质量范围×实际悬挂比÷型式试验悬挂比 ;

额定载重量适用范围=型式试验额定载重量范围×实际悬挂比÷型式试验悬挂比。
4、 用于最终检验在试验速度下触发制停部件的方法:轿厢空载时以试验速度上行 ,

经过平层位置时操作停止装置使电梯停止,测量制停距离,该制停距离应在允许移动距
离范围内。

5、 附表自监测子系统中检测开关型号不限,但应选用已通过 ⒛0万次可靠性动作
试验并能够提供特种设备型式试验机构出具的检验报告的相关型号产品。

6、 本证书仅对己取得型式试验证书的检测子系统、制停子系统和 自监测子系统的
相互适配性及完整系统的适用范围进行审查确认,不对各子系统型式试验证书的内容负
责。

7、 检坝刂子系统传感器响应时间应≤8ms;抱闸接触器响应时间应≤50ms。
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特种设备型式试验报告

设  备

设  备

产  品

产  品

制 造 单

申 请 单

型 式 试

型 式 试

类

口
口口

名

型

位 名

位 名

验 类

验 日

别:    电梯安全保护装置

种:   轿厢意外移动保护装置

称∶轿厢意外移动保护装置(子系统合成)

号 :

称三 沈阳蓝光驱动技术有限公司

称∶  沈阳蓝光驱动技术有限公司

别:       首次

2018-10-25期

鬯裼
、  歹彡

坝刂中
'心
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杰
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铡通交海上

设备类别 电梯安全保护装置 设备品种 轿厢意外移动保护装置

产品名称
轿厢意外移动保护装置

(子系统合成 )
产品型号 DZE

产品编号 / 制造完成日期 /

覆盖产品 /

申请单位名称 沈阳蓝光驱动技术有限公司

申请单位注册地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

统一社会信用代码 91210112715754447D

制造单位名称 沈阳蓝光驱动技术有限公司

制造单位注册地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

制造地址 辽宁省沈阳高新区浑南产业区世纪路 37号

试验地点 本中心

样机 (样品)状态 完好 试验 日期 2018-10-25

试验条件 符合要求 型式试验类别 首次

试验

依据

《电梯 型 式 试 验 规 则 》σ sG T700⒎ 201Θ、 GB%88-2003+XG1-⒛ 15、

E卜Ⅰ81-20:2014、   EN81-50:2014

试验

结论

型式试验合格

濑
豕 蹊 9日⑨ 召丬叼

嘭:两 日期 :加
盾

△
{ε玷

批 准 :F咴

翮 吕  

日 期 :亠
∥ 甲

~丨 o`as~
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一、样机(样品)配置及技术参数表

主要技术参数及配置表 (一 )

产品名称
轿厢意外移动保护装置

(子系统合成 )
产品型号 DZE

适用工作环境 普通室内 适用防爆型式 /

系统构成 制停子系统+检测子系统+自 监测子系统

制停

子系

统

适用

范围

系统质量范围 1400-7800(kg) 额定载重量范围 450^ˇ 2000 (kg)

平衡系数/平衡重质

量范围
0.4~0.5 轿厢自重范围 478^ˇ 3329 (kg)

所预期的轿厢减速前

最高速度 (各工况 )

1.597冖 2̌.047

(m/s)
悬挂比 2∶ 1

用于最终检验的试验

速度
0.3勇 戈 0.5m/s

对应试验速度的允许

移动距离
≤0.8m

制停部件型式 制动器 适用电梯驱动方式 曳引式驱动

作用部位 只有两个支撑的曳引轮轴

动作触发方式 失电触发 响应时间 ≤ 260ms

制造单位确定的轿厢意外移动时可能的

最大平均加速度
≤2.138m/ζ

适用

触发

装置

名称 / 型号 /

硬件版本 / 软件版本 /

硬件组成 / 触发方式 /

额定功率 /W 工作电压 /V
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作用于

悬挂绳

或补偿

绳系统

上的制

停部件

名称 / 型号 /

制造单位 /

结构型式 /

钢丝绳型号规格 @ /nn 钢丝绳数量 /

复位方式 / 弹性元件型式 /

摩擦元件型式 / 摩擦元件材料 /

名称 / 型号 /

制造单位 /

结构型式 / 作用部位 /

动作触发方式 / 适用导轨材料牌号 /

提拉方式 / 弹性元件型式 /

夹紧 (制动)元件

型式
/

夹紧 (制动)元件材

质
/

夹紧 (制动)元件

数量
/

夹紧 (制动)元件摩

擦面尺寸
/mm

适用导轨导向面硬

度
/HBW 适用导轨导向面宽度 /mm

适用导轨导向面加

工方式 (仅对渐进

式安全钳 )

/
适用导轨导向面润滑

状况
/

弹性元件型式 /

名称 制动器 型号 DZE

1'卜卢旧 J^

曳引轮

或只有

两个支

撑的曳

引轮轴

上的制

停部件

制造单位 沈阳蓝光驱动技术有限公司

结构型式 鼓式 数量 2

摩擦元件材料
非石棉橡胶板碳

素纤维
弹性元件型式 圆柱螺旋压缩弹簧

制动臂杠杆长度 0.695m 杠杆比 0.741

制动轮 (盘 )

直径 [注 1]
620mm

制动器用弹簧型号规

格及数量

12衤 55冰 120mⅢ

2根

炉 f、 串刂动盘直径是指刹动衬作用面的几何中‘b至剞动盘轴心的距离的两倍
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主要技术参数及配置表 (三 )

检测子系统

名称 检测子系统 型号 MCTC—SCB—A1

制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 /
软件版本

(仅 PEsSRAL)
/

硬件组成 平层感应器+印制电路板

检测元件安装位置
轿顶、控制柜及

井道

检测到意外移动时轿

厢离开层站的距离
≤ 100mm

传感器型式 光电开关 数量 2

防爆型式 / 响应时间 ≤1枷s(仅 电路板 )

适用制停子系统型式 作用于曳引轮或只有两个支撑的曳引轮轴

工作环境 普通室内

自监测子系统

名称 自监测子系统 型号 UCMP—MBF

制造单位 苏州汇川技术有限公司

硬件版本 / 软件版本 /

自监测方式 制动力验证

硬件组成
控制装置+调速

装置+编码器

所监测的元件

及其结构
制动器

自监测元件型号

控制装置 :

MCTC-MCB— C

调速装置 :

NICE-L—C

自监测元件安

装位置及数量

元件 数量 安装位置

控制装置 1 控制柜

调速装置 1 控制柜

编码器 1 曳引机

防爆型式 / 工作环境 普通室内
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样机f样品)技术资料审查

序号 项目编号 审查项 目 审查结果 结论

1 T5.1 产品合格证明及相关技术资料 符合要求 合格

2 T5.2 主要结构参数 符合要求 合格

3 T5.3 适用范围及设计文件 符合要求 合格

4 其它必要资料 不适用

三、相关子系统报告汇总
本报告仅对己取得型式试验报告的检测子系统、制停子系统和自监测子系统的相互适配性及

完整系统的适用范围进行审查确认,不对各子系统型式试验报告的内容负责。

注 :

本表中 NETEC是指国家电梯质量监督检验中心,sISE是指深圳市特种设备安全检验研究院、
ETC是指上海交通大学电梯检测中心。

经过计算,确认检测子系统 (一 )~检测子系统 (九 )与 自监测子系统 (一 )~自 监测子系

系统名称 系统型号 制造单位
试验机

构
报告编号

制停子系统 DZE 沈阳蓝光驱动技术有限公司 ETC ETC17F380050

检测子系统 (一 ) MCTC—sCB-A1 苏州汇川技术有限公司 ETC ETC17F360076

检测子系统 (二 ) MCTC—SCB—A 苏州汇川技术有限公司 ETC ETC17F360089

检测子系统 (三 ) MCTC-SCB— C 苏州汇川技术有限公司 ETC ETC17F360077

检测子系统 (四 ) MCTC—sCB—D 苏州汇川技术有限公司 ETC ETC17F360075

检测子系统 (五 ) sM— 11—A 上海新时达电气股份有限公司 NETEC T14—F380-17-225

检测子系统 (六 ) SM.11SF/A 上海新时达电气股份有限公司 NETEC T14—F380-17-331

检测子系统 (七 ) sJT_ZPC-V2A 沈阳市蓝光自动化技术有限公司 ETC ETC16F360097

检测子系统 (八 ) MT70—AOB—C 深圳市海浦蒙特科技有限公司 SIsE 2017AF0939

检测子系统 (九 ) EC-UCM(Ⅴ 2.0)

无锡英威腾电梯控制技术有限公

司
ETC

ETC16F360019(1)、

ETC18F360YZ038

自监测子系统 (一 ) UCMP—MBF 苏州汇川技术有限公司 ETC
ETC16F380170、

ETC18F380YZ053

自监测子系统 (二 ) BFT 上海新时达电气股份有限公司 NETEC
T14—F380-16-015、

T14-F380-18-191

自监测子系统 (三 ) BL_ZJC 沈阳市蓝光自动化技术有限公司 ETC
ETC16F380076、

ETC18F380YZ050

自监测子系统 (四 )
HpmontBrakeMoni t

or Vl.0 深圳市海浦蒙特科技有限公司 ETC
ETC16F380088、

ETC18F380YZ061

自监测子系统 (五 ) 抱闸力自侦测 Ⅴ1.0
无锡英威腾电梯控制技术有限公

司
ETC

ETC16F380052、

ETC18F380YZ049
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四、检测子系统响应时间计算

型号

响应时间 (Ⅲ s)
响应时间总和 tl

(ms)
平层感应器 印制电路板 抱闸接触器

MCTC-SCB— A1 8 15 50衤 73

MCTC—sCB-A 8 15 50衤 73

MCTC—SCB—C 8 20 50衤 78

MCTC—sCB-D 8 20 50衤 78

sM-11—A 5衤 9 50 64

sM,11SF/A 5艹 50 66

SJT-ZPC—V2A 5咔 10 50衤 65

MT70—A0B-C 5 13 18 36

EC— UCM(Ⅴ 2.0) 3 7 50衤 60

最大值 78

注:标非数值为元器件厂家提供的数据
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工 况

犷
数

最小系统质量空载 最小系统质量满载 最大系统质量空载 最大系统质量满载

a1(m/ζ ) 2.5 2.5 2.5 2.5

a2(m/s2) 0.858 0.693 0.702 0.554

a3(m/ζ ) 1.363 1.276 1.551 2.095

s1 (m) 0.1 0,1 0.1 0.1

tr {s) 0.078 0.078 0.078 0.078

t2 0.26 0.249 0.122 0.1在4

VO(m/s) 1.651 1.597 1.761 2.047

V (tnlr) 1.13 1.07 0.99 0.98

s (Ⅲ ) 0.89 0.86 0.59 0.53

结论 符合要求 符合要求 符合要求 符合要求

注 : a1 :曳引式电梯因内部控制装置引起的电气故障的情况下假定可达到的加速度,取

2.5m/s2;

‰ :曳 引式电梯的自然加速度,取各工况的测试或计算值 ;

a3 :制停子系统报告中给出的平均减速度 ;

sl :检测到意外移动时轿厢离开层站的距离 :

t1 :检测子系统最大响应时间 (包含了平层感应器、安全电路和制动器接触器响应时间

之和 ,考虑制动器接触器响应时间与主接触器响应时间近似相等):

t2 :制停子系统最大响应时间 ;

V0 :制停子系统报告给出的所预期的轿厢减速前最高速度 ;

Ⅴ :计 算 得 出 的轿 厢 减 速 前 的 最 高 速 度 ,V=√ 2alsl+al⒒ +Ⅱ0;

S :计算得出的轿厢意外移动的总距离 (加速距离和制停距离之和),

s=sl+Cl+乜 )√2alsl+0.5(a1t12+Ⅱ tz2)+alt1b+V2/(2as):

结论判定 :V≤ V°且 S≤ 1.‰ 时符合要求。

六、型式试验报告变更情况页
无


